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T Serisi Nedir ?

- Restoran ve kafe ortamlarinda otonom servis icin tasarlanmistir.
- Coklu hazne sistemi sayesinde ayni anda birden fazla masaya
teslimat yapabilir.

- Personel is yukunu azaltarak operasyonel verimliligi artirir.

- Karsilama, reklam ve 6zel mod secenekleri ile musteri
deneyimini destekler.
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Model Farklari

Model Hazne Sistemi Kapakli Tasarim Reklam / Gorsel Ekrani
T8 v X v
T3 v v X
T10 v X v

T11 V4 X v
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Dinerbot Uygulamasi

. T Serisi robotlarin i KEENO
operasyonlarini yonetmek igin“ B
kullanilan ana uygulamadir.
TUum servis, teslimat ve ayar q |
Islemleri bu uygulama
Uzerinden gerceklestirilir.
- Kullaniclt dostu arayuzu
sayesinde hizli ve pratik v
kullanim saglar.

Tarayici

cl

Marketing Robot

—
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Remote Assistant
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Hesap Makinesi

Galeri

android-peanut-mfg

&

Keenon Service

= 100%™ 11:09

Explorer
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- Robotu baslangi¢ noktasina

Teslimat Ana Ekrani

geri doner.
- Operasyon sonunda robotun
. L1-12 - L3 teslimat oBosta % 98%mm 105/ mutfakta konumlanmasi
tepsileridir. E J3  © Geridon onerilir.
) Ilk Segllen Masa Otomatlk / ) Son zamanlarda kullanilanlar
olarak L1'e atanir. \ , —— Hizli erisim alanidir.
- Maksimum 3 teslimat L L1 } 103 102 101 - Sik kullanilan masalara
atanabllir. = Tim hedef noktalar pratik atama saglar.
101 102 103 104
- Restoranda tanimli tum
masa numaralari burada yer . Secilen teslimatlari
o al|r..I - = . / baslatir.
- Secilen masa ilgili hazneye .
s 2o Y S - Robot hedef sirasina gore
otomatik eslesir. Basla ,
masalara gider.
< O O )]

6

- Daha yavas ve dikkatli
servis modu.
- Sivi tasinirken tercih
edilir.
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Hazne Atama Mantigl

',- - Secilen ilk masa LT'e atanir.

_-——’; Ikinci masa L2'ye, ucuncu masa L3'e atanir.

e - Robot ayni anda en fazla 3 hedefe servis yapabilir.
L__:: 4. masa secildiginde sistem uyari verir.

(Orn: 102 -102 - 102)

- Aynl masa numarasl u¢c hazneye atanabilir.
L
- Aynl masa 3 kez atanmissa sistem ek atamaya izin

+-h_"

‘ o vermeZz.
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Teslimat Sureci

1- Masalar secilir

2- Basla butonuna basilir (6 a

3- Robot ilk hedefe gider @ Q)

4- Teslimat gerceklestirilir

5- Siradaki hedefe gecer O Ko oknarak ileyebieings
o- Tum teslimatlar bitince mutfaga doner



KEENON ROBOT B o 3 .
- Robotun gorev tipi bu ekran uzerinden

) et belirlenir.

T Gezhume - Secilen mod dogrultusunda robotun

@ pogrudan calisma davranigl ve operasyon senaryosu
& Dogum Giindi Sarkisi d@@li’;‘»ll’

- Her mod farkli bir kullanim amacina
hizmet eder.

‘3 Karsilama ve Eslik Etme

% Devriye Bulasik Toplama

{03 Ayarlar




KEENON

Mod Secim Ekranl

KEENON ROBOT

Restoran servis operasyonu icin standart masa teslimm modudur. 4— e Tasifrat

Robotun belirlenen alan icerisinde dolasmasini saglar. 4— ® Gcerinme
Robotun tek bir hedef noktaya yonlendirilmesini saglar. 4— 9_, Dogrudan
Belirlenen noktada 6zel etkinlik modu baslatir. 4— é Dogum Giinii Sarkisi

Musteriyi karsilar ve belirlenen noktaya eslik eder. 4_ Q. Karsiama ve Eslik Etme
(@

Devriye Bulasik Toplama

Belirlenen guzergahta dolasarak tabak toplama operasyonu 4_ o
gerceklestirir.

Sistem, ses, teslimat ve operasyon parametreleri bu bélumden 4— £93 Ayarlar
yonetilir.
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Temel Ayarlar

® Galigiyor = 98% @@ 10:58
< Ayarlar

Gorunti

{

| Ekran Modu @

Temel Ayarlar
- . 4 L = 4. o - Robotun varsayilan calisma modu bu

'|||' Ses Ayarlar Dogum Giinli  Karsilama ve

Teslimat Dolasma Dogrudan Tabak Toplama

Sarkis sl Etme bolumden belirlenir.

Zamanli Ana Mod -
© wrever eima> . Acllis sonrasl veya bekleme durumunda

Teslimat . 1 . . g i n
B yerian o roee 2 hangi ekranin aktif olacagl “Ana Mod
f A— Hedef nokta metin boyutu Orta > . . d . | .

- uzerinaen seclilr.
' Tema Varsayilan > . L O . e
S e ayerian - Dil ayari bu bélumden degistirilir.
Emoji

“a E:EEIEEZW Gorev sirasinda emojiler O
! S)?agflilg:'gunu Ifadeyi dnceden gizle

11
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Goruntu Ayarlari

® Galigiyor 5 98% @ 10:58

N -, - Gorev sirasinda robotun ekraninda
Ig - :’ R - goruntulenecek emojiler buradan

[t ses Ayarian . belirlenir.

o zmen cieapni O . “Ifadeyi 6nceden gizle” secenedi ile hedef
a i o Oarak Tovsye il no.k.taya yaklasirken ekran davranisi kontrol

edilir.

¥ cerryerer . Farkli gorsel temalar secilerek musteri

© % avaron deneyimi Kisisellestirilebilir.

/3 Karmavs - Varsayllan ve onerilen gorsel secenekleri
& OO oana s v . sistem tarafindan sunulur.
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Ses Avyarlar

< Ayarlar

{/

Temel Ayarlar

Ses Ayarlari

Zamanli
gorevler

Teslimat
Ayarlari

Seyir Ayarlar

Seyir Bulagik
lade Ayarlari

Karsilama ve
Eslik Etme

Dogum ginu
ayarlari

Ses Seviyesi
Teslimat / lade ses seviyesi Dogum giinii sarkisi / Kargilama
Muizik e
Sesli Uyar

Teslimat sesi ayari

Teslimat sirasinda galan mizik

Teslim alma ve teslimat sesli duyuru orani

Seyir sesi ayari

Seyir sirasinda ¢alan mizik

® Galigiyor < 98% @@ 10:59

11

Varsayillan miizik >

Birkac kez >

Varsayllan miizik >

- Robotun gorev sirasinda calacagl muzik
ve sesli bildirim seviyeleri bu bélumden
ayarlanir.

. “Teslimat / lade ses seviyesi” sekmesi,
servis operasyonuna ait sesleri yonetir.

- “Dogum GUunu Sarkisi / Karsilama”
sekmesi O0zel etkinlik modlarinin ses
seviyesini kontrol eder.
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Zamanl Gorevler

Gorev adi

Mod

Baslangi¢ saati

Bitis zamani

Tekrar

Gorev ekle

)]

Zamanh gorevler >

Ayarlanmadi >

Ayarlanmadi >
Ayarlanmadi >

Ayarlanmadi >

- Robotun belirli saat araliklarinda otomatik
gorev baslatmasini saglar.

- GUnluk operasyon planlamasi icin
kullanilir.

- Manuel baslatma gerektirmeden
programli calisma imkani sunar.

14
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Teslimat Ayarlar!

® Galigiyor = 98% @ 11:00
< Ayarlar
Goruntd

- Teslimat yontemi bu bolumden belirlenir.
- Tepsi basina coklu nokta: Her hazneye

{J

Son kullanilan konumu goster
Temel Ayarlar g O

Gok Dilli Yemek Teslim Alma

it ses Ayatar birden fazla masa atanabilir.

O corever e eeran e - Coklu noktall teslimat: Robot tepsi

& Tt TSRS 2000 @ bagimsiz olarak birden fazla hedefe servis
& Seyitpyaran TE——— [ e ° yapar. Ayrica cok dilli teslim alma ile teslim
o sopusi sirasindaki buton dili degisimi saglanir.

48, Keplamave  Topd Aot - Self servis seceneqi ile ng’Feri yemeqgi

& Domon sorsevevene - aldiktan sonra robot otomatik ayrilir.

15
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Sevir Ayarlari

<

“

2

=

Ayarlar

Temel Ayarlar

Ses Ayarlar

Zamanl
gorevler

Teslimat
Ayarlar

Seyir Ayarlari

Seyir Bulasik
lade Ayarlar

Kargilama ve
Eslik Etme

Dogum giini
ayarlarn

Calisma modu

Calisma modu

Seyir gorevi duraklatildiginda durma siiresi

Gorev duraklatildiinda durma siiresi

1 saniye  ——®

Tedarik noktalanndaki durma siiresi

1saniye =@

Seyir ylirime hizi

10cm/s

Ek fonksiyonlar

Duraklatma sirasinda motor kilidinin agilmasi

)

<

O

)]

® Caligiyor = 98% R 11:00

Déngld »

105

75

30cm/s

- Calisma modu: Robotun hareket tipi
belirlenir (orn: dongu modu).

- Durma suresi: Gorev sirasinda belirlenen
noktalarda ne kadar bekleyecegi ayarlanir.
- Tedarik noktasi durma suresi: Yukleme /
servis noktalarindaki bekleme suresi belirlenir.
- YUrume hizi: Robotun hareket hizi cm/s
cinsinden ayarlanabilir.

- Ek fonksiyonlar ile duraklama sirasinda
motor Kilidi davranisi kontrol edilebilir.

16
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Seyir Bulasik lade Ayarlar

® Caligiyor - G9B% I 17:00

S s S - DONgu sayisl: Robotun belirlenen guzergahta
© Temeingarar  Dongisays Ikez > kac tur atacagi belirlenir.
S —— - Durma suresi: Gorev sirasinda noktalarda
o zon R bekleme suresi ayarlanir.
et lise = NS - Tabak toplama suresi: Masada tabaklarin
« e Tk alinmasi icin bekleme stiresi belirlenir.
¥ seyir Avarian Bu;kmmmd&bekemem . o - Bulasik istasyonu bekleme suresi: Yikama
© e Ayerin 108 : 1amsos alaninda durma suresi ayarlanir.
D i —— - Yurume hizi: Bulasik iade gorevindeki hareket
g om0 . e hizi belirlenir.

ayarlan

17
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Karsilama ve Eslik Etme

< Ayarlar

@

dh

>4
e

Py

Temel Ayarlar

Ses Ayarlar

Zamanl
gorevler

Teslimat
Ayarlar

Seyir Ayarlari

Seyir Bulasik
lade Ayarlar

Karsilama ve
Eslik Etme

Dogum glna
ayarlari

icerik yapilandirmasi
Yemek tanitimi
Satig karsilama sesi
Sabit kargilama

Otomatik dans - aralik siiresi

1 saniye =—®

Kargilama ve yonlendirme

Selamlagma yiirtiyls hizi

Selamlama Miisterilere eglik et

10cm/s

insanlarla karsilasildiginda durma arahg

® Galigiyor < 98% @ 11:00

4s

30cm/s

- Selamlama / MUsterilere eslik etme modu
secilebilir.

- Yemek tanitimi ve satis karsilama
bolumunde uygun sesi ve gorselleri flash
bellek ile cihaza yuklenebilir ve
ozellestirilebilir.

- Otomatik dans ve karsilama araligi
ayarlanabilir.

- Selamlasma sirasinda yuruyus hizi

belirlenir.
18
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Uzaktan Kumanda

® Galigiyor = 98% @ 11:01

< Ayarlar o .
- Robot, uygulama veya cagri cihazi
LA RS Uzaktan Cagn
. y .
Etkinlestirildil sonra, bekleme durumundaki robot, [Keenon Robotics APP]  [Cagn Cihazi]  [API Arayiizii] aracihiiyle _\' d kt g g | b |
4@ Karslamave  akohmnenmie e ko o crs o s et s o o oo g soimecara . & uzerinaen uzaxtan ¢agrilaollr.
sy Eslik Etme yapilabilir).

- Cagri gorevi tipi secilebilir (brnegin varista

Dogum ginii

ayarlari CGagn Gorevi o d
cagri modu).
R Zil Ayarlan Vamekiageslii] Varista Cat @ D . . d k o | . .
SmeRAgest i ST A - DONuSs sirasinda tekrar cagriimasina 1zin
Robot, bulasik iadesi igin gagn noktasina ulagtiginda, geri sayim Sadece hedef noktaya seslenin; geri sayim bittikten sonra
3 Uzaktan sona erdikten sonra bulagik yikama alanina gidecektir. yemek servis alanina geri donin. . o e
& s verilebilir.

@ Gaonzil Dislp mracnds srsnrurye invedn © - Varistan sonra otomatik geri donus

Ayarlar
Varigtan Sonra Otomatik Geri Dodnis

O soiom ayarlanabilir.
aristan Sonraki Siire C .. .
f perstenSowese - Hedef noktada bekleme suUresi
Wifi apatildiinda, hedef noktada siiresiz olarak kalacaktir.
0s . Mos yapilandirilabilir.

—
L]

ﬁ Sahne Ayarlari

19
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Sarj Islemi

< Ayarlar

B e PO A

‘,_. Kargilama ve
&> [Eslik Etme

Dogum gind
ayarlar

» Ik

Zil Ayarlan

Uzaktan
kumanda

e

. Gagn Zili
() Ayarlan

O Sarj islemni

= Wifi

ﬁ Sahne Ayarlan

Giig tasarrufu modu

Sarj Hatirlaticisi

® Cahgiyor < 98% MR 11:01

Kalan pil siresi

15h 40m

Hemen $arj Et

Ayrica sunlarn da deneyebilirsiniz:Robotu manuel olarak sarj istasyonuna itin.?

Standart gli¢ tasarrufu >

- Robotun mevcut pil seviyesi ve tahmini
kalan calisma suresi goruntulenir.

- "Hemen Sarj Et” secenegi ile robot sarj
istasyonuna yonlendirilir.

- Guc tasarrufu modu secilerek enerji
tuketimi optimize edilebilir.

- Sarj hatirlaticisi ile belirli pil seviyelerinde
uyari olusturulabilir.

I Robot gunluk gorevlerini bitirdikten
sonra sarj noktasina geri dondurmek
istenirse "Hemen Sarj Et” tusuna
tiklanmalhidir. 20
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Sahne Ayarlar!

< Ayarlar

E Dogum giind
ayarlar

‘ Zil Ayarlari

» Uzaktan
& kumanda

. Gagn Zili
() Ayarlari

0 Sarj iglemi

.1))

wifi

ﬁ Sahne Ayarlari

o Hakkimda

® Galigiyor < 98% @ 11:01

Haritay seci - Robotun aktif calisacag! harita bu

o boélumden secilir.
7 & Showroom/02 - Baslangic noktasi (mutfak / servis alani)
T tanimlanir.
B et . Bulasik yikama istasyonu belirlenebilir.
B — reenaresmy - Karsilama ve oturma noktalari
erslama noftas Foodoutiet 2 yapilandirilir.
Oturma noktas Food outet > - Haritalama araci ile yeni alan tanimlamasi
Haritalama arao > yapilabilir.

21
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Operasyonel Oneriler

Gunluk Kontrol
- Operasyon oncesi pil seviyesi kontrol edilmelidir.
- Dogru haritanin secili oldugu teyit edilmelidir.

Servis Sureci
- 3 hazne siniri net anlasiimalidir.
- Teslimat sonrasi robotun mutfaga donmesi onerilir.
- Yogun saatlerde ses seviyesi optimize edilmelidir.

Guvenlik ve Verimlilik
- Seyir hizi ortam yogunluguna gore ayarlanmalidir.
- Uzaktan cagri ayarlari kontrol edilmelidir.

- GUN sonunda robot sarj istasyonuna gonderilmelidir.

22
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HARITALAMA VE
SAHNE
OLUSTURMA

Operasyonun Temel Kurulum Sureci
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Haritalama Nedir ?

- Haritalama, robotun calisma alanini tanimasini saglar.
- Robot, bulundugu ortamin dijital haritasini olusturur.

- TUM masa ve servis noktalari bu harita uzerine tanimlanir.

- Dogru haritalama, teslimat dogrulugunu direkt etkiler.

I Her yeni mekanda veya duzen degisikliginde haritalama
Islemi tekrar yapilmalhdir.

24
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Haritalama Uygulamasi (Robot Installation Assistant)

& KEENO -~ 97%mm 11:41

B c

- Haritalama islemi, robot uzerindeki ok isaretiyle

gosterilen uygulama uzerinden gergekle§tirilir.v\
- Bu uygulama ile calisma alani manuel taranir ve f o S =
dijital harita olusturulur.

- Servis ve baslangi¢c noktalari harita uzerinde R = v
tanimlanir.
- Harita kaydedildikten sonra teslimat operasyonu 9 ®

Galeri Muzik Explorer

baslatilabilir.

25
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Haritalama Sureci (Adim Adim)

1- Yeni Harita Olusturma

- Haritalama uygulamasina giris yapilir.
- +New butonuna basilarak yeni harita
olusturulur.

- Haritaya mekana uygun bir isim verilir.

2- Alanin Taranmasi

- Robot manuel surus modunda tum alani
dolastirilir.

- Calisma sahasi eksiksiz sekilde
taranmalidir.

- Duvar ve sinirlar net bicimde gezilmelidir.

26



£ KEENON

Haritalama Sureci (Adim Adim)

3- Engel Tanimlama

- Cam, pencere, merdiven ve gecisi kisitlayan alanlar harita dzerinde isaretlenir.
- Engel alanlari cizgi veya sekil araclari kullanilarak tanimlanir.

- Bu adim navigasyon guvenligi acisindan kritik 6neme sahiptir.

4- Nokta (Point) Tanimlama

- Sarj istasyonu belirlenir.

- Mutfak / baslangic noktasi tanimlanir.
- Masalar ve servis noktalari eklenir.

5- Haritanin Tamamlanmasi

- Complete Mapping secenegine tiklanarak
harita kaydedilir.

- Haritalama islemi tamamlanir.
- Robot teslimat operasyonuna hazir hale gelir.

27
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Haritalama Uygulamali Anlatim

fals)
Eg=)

Haritalama surecinin adim adim uygulamali anlatimiicin
QR kodu okutarak videoyu izleyebilirsiniz.

28
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T Serisi — Genel Degerlendirme

Operasyonel Guclu Yonler
- Coklu hazne ile verimli servis
- Esnek teslimat senaryolari
- MUsteri etkilesim modlar
- Programlanabilir gorev yapisi

Dodru Kullanim Icin
- Haritalama dogru yapilmalidir.

- Teslimat ayarlari operasyon modeline uygun secilmelidir.
- Gunluk pil ve sistem kontrolu onerilir.

29
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Yasal Uyarl

Bu dokUman yalnizca egitim amaciyla hazirlanmistir.
Izinsiz kopyalanmasi, cogaltilmasi veya UcUncu kisilerle
paylasiimasi yasaktir.

Tum icerik haklari Keenon Turkiye'ye aittir.

30
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