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Keenon Turkiye

C Serisi Nedir?

Uriin Ailesi
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C Serisi (KLEENBOT) robotlar; otel, AVM, hastane ve buyuk ticari alanlarda
otonom zemin temizligi yapmak igin tasarlanmig profesyonel temizlik
robotlaridir. SGpurme, vakumlama, silme ve yikama gibi ¢coklu temizlik
fonksiyonlarini tek robot Uzerinde birlestirerek genis alanlarin dizenlive
verimli sekilde temizlenmesini saglar.

Gelismis sensdrler ve navigasyon teknolojisi sayesinde ortami algilar,
engellerden kaginarak belirlenen alanlari otonom olarak temizler.

KEEngy,

C-40 C-55

C Serisi Temizlik Robotu Kullanma Klavuzu



Keenon Turkiye Temizlik Yonetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Siireci

Model Farklari

c30
c40

C55

Kleenbot
Uygulamasi

+ C Serisi robotlarin temizlik
operasyonlarini yénetmek icin
kullanilan ana uygulamadir.

« TUm temizlik gérevleri, gbrev
planlama ve ayar iglemleri bu
uygulama Uzerinden gerceklestirilir.
 Kullanici dostu araytzu

sayesinde temizlik alanlari kolayca
belirlenebilir ve robot hizli sekilde
goéreve baglatilabilir.
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Q, Uygulamalarda ara

4-in-1Temizlik Sistemi

X

A

Ayarlar Dosyalar Explorer Galeri
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Hesap Makinesi Kamera Keenon Service krlog
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Muzik Remote Assistant Ses Kaydedici
i AN
WebView Browser Tester ZArchiver Pro
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Kleenbot App
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Keenon Tlrkiye

Temizlik Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

Temizlik Ana
Ekrani

Robotun elle itilerek fqult bir Robotu sarj
noktaya goétardlmesini saglar. istasyonuna génderir

X1 = 100%mm 16
4 KEENON Robotun sistem ayarlari,
) F temizlik parametreleri ve
Robot secilen alani hemen & Pushmanually @) Recharge © @ operasyon secenekleri bu
temiziemeieigesiar: boliumden yapilandirilir.

cleaning mode

Robotun temizleyecegdi alan

manuel olarak gezdirilerek
Manual :
© ® g harita ve rota olusturulur.
ot ™ cleaning

‘ Immediate Scheduled Teaching
4 cleaning
R

Robot operatdér tarafindan
manuel sekilde kontrol
edilerek temizlik yapiulir.

Temizlik gbrevleri belirlenen saatlere
gore otomatik olarak gerceklestirilir.
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Keenon Turkiye

Temizlik Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

Immediate
Cleaning
(Aninda Temizlik)

« Bu ekranda robotun temizleyecegi alan harita tzerinden segilir.

« Ortadaki harita robotun olugturdugu temizlik haritasini gésterir.

« Harita Uzerinde istenilen temizlik bélgesi secgilerek robotun goérev alani
belirlenir.

- Select all (Tamdnd seg) segenegi ile tum alan tek seferde temizlenmek
Uzere secilebilir.

- 1 Times (Temizlik Sayisi) bélumunden robotun secilen alani kag kez
temizleyecedi belirlenir.

- Alan segildikten sonra Start cleaning (Temizligi Baglat) butonuna basilarak
robot temizlik gérevine baslatilir.

X1 = 100%mm 162

& Immediate cleaning
‘ e ‘Ul %
L
=l
Select all.
4 Please select the cleaning area first 1 Times Start cleaning

L | | O o) O]
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Keenon Turkiye Temizlik Yonetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Siireci

CIeaning « Bu bélumde robotun gercgeklestirecegdi temizlik gbrevinin detaylari
ayarlanir.
settin S « Cleaning mode (Temizlik Modu) kismindan robotun kullanacagi temizlik
g yontemi secilir.

« Cleaning times (Temizlik Sayisi) bélumiunden robotun segilen alani kag

(Temiz"k qurlq") kez temizleyecegdi belirlenir.

» Return point (Déniis Noktasi) ayari ile temizlik tamamlandiktan sonra
robotun dénecedi nokta belirlenir (6rnegin sarj istasyonu).

I = 100% @ 16:23

< Cleaning settings

Cleaning mode Vacuuming >
Cleaning times — 1 +
Return point 1_Charging pile >
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Keenon Turkiye Temizlik Yonetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Siireci

Task List « Bu béliumde robot igin olusturulmus temizlik gérevleri listelenir.
. . « Her gérevde temizlik modu, temizlik sayisi, kat bilgisi, tahmini stre ve
(Gorev LlSteS|) temizlik alani gibi bilgiler géruntalenir.

- + New task (Yeni Gérev) butonu ile yeni temizlik gérevi olusturulabilir.
- Mevcut gorevler Edit (Dizenle) segenedi ile giincellenebilir.

X = 100%@m 16:2

< Immediate cleaning Task list + New task
Task_4
Edit
A Vacuuming 1 Times 1F © 448 16.0m?
Task3
Edit
Vacuuming 2 Times

Start cleaning

o | ® [ o) 0]
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Keenon Turkiye Temizlik Yonetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Siireci

Scheduled - Bu bélumde robotun belirlenen saatlerdeotomatik olarak temizlik yapmasi
icin gbrevler olusturulur.
CIeanin - + New task (Yeni Gérev) butonu ile yeni planh temizlik gérevi eklenebilir.
- Her goérev icin temizlik saati, tekrar sikligi ve temizlik modu belirlenebilir.
(qun" Temizlik) - Olusturulan gérevler gunlik veya belirlenen zaman araliklarinda otomatik

olarak ¢alisir.
- Gorevler Edit (Dlzenle) secenedi ile gincellenebilir ve aktif [ pasif duruma

getirilebilir.
X = 100%mm 16:2
< Immediate cleaning Task list + New task

Task_4

Edit
4 Vacuuming 1 Times 1F @448 16.0m?
Task3

Edit

Vacuuming 2 Times

Start cleaning

=L < ® O LDl 0]

©
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Keenon Turkiye Temizlik Yonetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Siireci

Teqching Mode « Bu mod robotun takip edecegi temizlik rotasinin manuel olarak

olusturulmasini saglar.

(OQ retme Modu) - Create New Route (Yeni Rota Olustur) segenedi ile yeni bir temizlik rotasi
tanimlanabilir.

« Operatér robotu belirlenen alan boyunca yénlendirerek temizlik rotasini
robota égretir.

« Olusturulan rotalar daha sonra otomatik temizlik gérevlerinde kullanilabilir.
- Preview (Onizleme) segenedi ile kayitl rotalar gérintulenebilir.

X1l = 100% 16:2

< Teaching route +Create New Route

Route_1

Preview
1F

L Pessescotheckmingsatist 11 Times Start cleaning

L[ | [ ] O L D) (0]
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Keenon Turkiye

Manual

Cleaning
(Manuel Temizlik)

* Bu mod robotun operatdr kontrolinde

manuel olarak temizlik yapmasini saglar.

 Vacuuming (Vakumlama) ve Dust
extractor (Toz Toplama) gibi temizlik
modlari segilebilir.

- Sweeping intensity (Stptrme Giicii)
ayarindan temizlik gucu belirlenebilir.

» Suction (Emig Giicui) ayari ile robotun
vakum gucu seviyeleri secilebilir.

 Ayarlar yapildiktan sonra Start pushing
(Temizligi Baglat) butonu ile robot
manuel temizlik gérevine baglatilir.

Temizlik Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

- IOy — 1w

< Vacuuming Dust extractor

Sweeping intensity suction

Gentle Standard Gentle Standard Strong

Start pushing

= 100% M 16:26

< Vacuuming Dust extractor

Sweeping intensity

Gentle [ Standard J Strong

Start pushing
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Keenon Tlrkiye Temizlik Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

. e . . 1- Temizlenecek alan veya goérev segilir.
Temizlik Sureci
2- Temizlik ayarlari ve temizlik sayisi belirlenir.

3- Start cleaning (Temizligi Baslat) butonuna basilir.

4- Robot belirlenen alana giderek temizlik gérevine baslar.

5- Secilen alani belirlenen temizlik moduna gére temizler.

6- Temizlik tamamlandiktan sonra baslangi¢c noktasina
veya sarj istasyonuna doner.

Temizlik Streci — Video Anlatim
QR kodu okutarak izleyebilirsiniz.
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Keenon Turkiye

Consumable

Data
(sarf Malzemesi
Verileri)

Temizlik Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

* Bu bélimde robotun temizlik sirasinda kullandigi sarf malzemelerinin
kullanim durumu géruntulenir.

« Filtre, yan firca ve ana firgca gibi parcalarin kullanim suresi ve kalan tahmini
émru takip edilebilir.

« HEPA Filter (HEPA Filtre): Robotun topladidi tozu filtreleyen parganin
kullanim suresini gosterir.

- Side Brush (Yan Fir¢a): Robotun kdgelerdeki kirleri toplamasini saglayan
fircanin kullanim durumunu gdsterir.

* Rolling Brush (Ana Fir¢a): Zemindeki kirleri toplayan ana firganin kullanim
suresini gosterir.

» Dust Bag (Toz Torbasi): Toplanan kir ve tozun depolandidi haznenin
doluluk ve kullanim durumunu gdsterir

I = 100%mm 162

< Set up Consumable data
S Consumable data HEPA
\ o

Cleaning data Use 0 hours / Estimated remaining 549 hours
G Charging settings Side brush —~

Use 0 hours / Estimated remaining 199 hours
@ Lock screen setting

Rolling Brush
G General SEtting \ . ________________________________________________| D g

Use 0 hours / Estimated remaining 299 hours
m Expression management

Dust bag
L L | e O L D] O]
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Keenon Tlrkiye

Cleaning Data
(Temizlik Verileri)

Temizlik Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

« Bu bdlum robotun gergeklestirdigi temizlik gdrevierine ait verilerin
goérunttlenmesini saglar.

« Robotun calisma gegmisi ve temizlik performansi bu ekran Gzerinden takip
edilebilir.

« Cleaning record (Temizlik Kaydi): Robotun yaptigi temizlik gérevlerinin
kayitlarini goésterir.

« Error record (Hata Kaydi): Robotun ¢alisma sirasinda karsilastigi hata ve
uyari kayitlarini listeler.

« Cleaning settings (Temizlik Ayarlari): Robotun temizlik parametrelerinin ve
operasyon ayarlarinin dizenlenmesini saglar.

Xl = 100% Em 162

< Set up Cleaning data
e Consumable data Cleaning record

Error record

G Charging settings Cleaning settings

g Lock screen setting
G General setting

m Expression management

e | ] O o) 0]

C Serisi Temizlik Robotu Kullanma Klavuzu 14



Keenon Turkiye

Cleaning Mode
(Temizlik Modu)

Temizlik Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

« Bu bélumde robotun temizlik sirasinda kullanacagi hiz, gtg ve calisma
parametreleri ayarlanir.

« Temizlik performansi ortamin buyudkligune ve zemin tipine gére bu
ekrandan optimize edilebilir.

« Cleaning mode (Temizlik Modu): Robotun kullanacagi temizlik modu secilir
ve ilgili temizlik parametreleri duzenlenebilir.

« Cleaning speed (Temizlik Hizi) : Robotun temizlik sirasinda hareket
edecegi hiz seviyesi belirlenir.

- Low (Dusuk), Medium (Orta) ve High (Yuksek) secenekleri bulunur.
-Sweeping intensity (Stpirme Giicii): Robotun sipirme gucu seviyesi
ayarlanir.

- Gentle (Hafif), Standard (Standart) ve Strong (Guclu) secenekleri ile
zemin tardne gére ayar yapilabilir.

I = 100%mE 162

< Cleaning settings New mode

Cleaning mode Parameter configuration

Vacuuming

Cleaning speed

Low ( Medium ] High
Sweeping intensity ()
Gentle Standard [ Strong ]

C Serisi Temizlik Robotu Kullanma Klavuzu 15



Keenon Turkiye

Parameter

Configuration
(Parametre
Yapilandirmasi)

Temizlik Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

* Robotun detayli hareket ve temizlik parametreleri bu bélimden

dlzenlenebilir.

e Moving speed (Hareket Hizi): Robotun genel hareket hizini belirler.
- Coverage speed (Alan Tarama Hizi): Robotun temizlik yaparken alani

hangi hizda kapsayacagini belirler.
- Yapilan tam ayarlar Save (Kaydet) butonu ile kaydedilir.

Cleaning mode
Parameter configuration
Moving speedm/s
Low: 0.3 Medium: 0.6

Coverage speedm/s

Low: 0.2 Medium: 0.4

< Cleaning settings

= 100%Em 162

Parameter configuration

Restore default

Settings >

High: 0.8

Settings >

High: 0.6

C Serisi Temizlik Robotu Kullanma Klavuzu



Keenon Turkiye

Charging
Settings (sarj
Ayarlar)

Brand.

« Bu bélimde robotun batarya yénetimi ve sarj davranisi ile ilgili ayarlar
yaptlandirilir.

Turn on battery protection (Batarya Korumasini Ag)

Keep proportion (Batarya Koruma Seviyesi)

Charging interval (Sarj Araligi)

« Robotun belirli araliklarla sarj durumunu kontrol etme

suresi belirlenir.

- Low battery (Duglik Batarya Seviyesi) : Batarya bu seviyeye dustiginde
robot otomatik olarak sarj istasyonuna déner.

- Enter low-battery consumption time (Diigiik Batarya

Moduna Gegis Stiresi) : Robotun digik batarya moduna gegmeden énce
bekleyecegi sure belirlenir.

X1 = 100%mm 16:

< Set up Charging settings

g Consumable data Turn on battery protection ()

% . i %
Cleaning data Keep proportion 85

Charging interval 15 minutes
B Charging settings

Low battery 15%
E Lock screen setting

Enable low-battery mode
B General setting

Enter low-battery consumption time 30 minutes
m Expression management

o > | ] O L D] 0]
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Keenon Tlrkiye

Lock Screen

Setting (Ekran
Kilidi Ayarlari)

Temizlik Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

* Bu bdlum robotun ekran guvenligi ile ilgili ayarlarin yapilandiriimasini
saglar.

Screen lock password (Ekran Kilidi Sifresi)

* Robot ekraninin yetkisiz kullanimini 6nlemek igin kilit sifresi belirlenir.
Screen lock time (Ekran Kilit Stresi)

* Robot ekraninin kullaniimadiginda ne kadar stre sonra otomatik olarak
kilitlenecegi ayarlanir.

« Ornegdin 30 saniye olarak ayarlandiginda ekran bu stre sonunda otomatik
olarak kilitlenir.

1= 100% @ 162

< Set up Lock screen setting
g Consumable data Screen lock password
Cleaning data Screen lock time 30 seconds

B Charging settings

E Lock screen setting

G General setting

m Expression management

Ll 4 ® O L D) O]
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Keenon Tlrkiye

General Setting
(Genel Ayarlar)

Temizlik Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

- Light strip (LED Igik Seridi): Robot Uzerindeki LED igiklarin aktif veya pasif
olmasi bu bélumden kontrol edilir.

- Language (Dil) : Robot araytzinde kullanilacak sistem dili bu bélimden
segilir.

- Selecting a location for positioning (Konumlandirma Noktasi

Segimi): Robotun referans alacagi konum noktasi belirlenir.

‘Manual charging position (Manuel Sarj Konumu): Robotun manuel olarak
sarj istasyonuna yénlendirilmesi i¢cin kullanilacak konum segilir.

- Breakpoint cleaning switch (Temizlige Kaldigi Yerden Devam

Etme): Aktif edildiginde robot temizlik sirasinda kesinti yasarsa géreve
kaldigi noktadan devam edehbilir.

« WLAN (Kablosuz A§ Ayarlari): Robotun bagdlanacagdi Wi-Fi adi bu
bdélimden yapilandirilir.

= 100% @ 162

< Set up General setting

g Consumable data Light strip ()

Cleaning data Language English
B Charging settings Selecting a location for positioning.
g Lock screen setting Manual charging position Select manual charging position

€ General setting Breakpoint cleaning switch

m Expression management

WI AN
CT | ® O o) O]
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Keenon Turkiye

Expression

Management
(Ekran ifadesi
Yénetimi)

Temizlik Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

* Bu bélum robotun ekraninda gésterilecek gérsel ifade ayarlarini
duzenlemek icin kullanilir.

« Robot ekraninda farkli gérsel ifade segenekleri segilebilir.

Facial expression (Yiiz ifadesi)

* Robot ekraninda animasyonlu yUz ifadesi gosterilir.

Text (Metin Gésterimi)

« Robot ekraninda belirlenen bir yazi géruntulenir.

Not shown (Gésterme)

* Robot ekraninda herhangi bir ifade veya yazi gésteriimez.

X1 = 100%mm 16:27

< Set up Display

g Consumable data

Cleaning data

Facial expression Text Mot shown

B Charging settings
a Lock screen setting

G General setting

o 4 o [ LD} Qa
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Keenon Tlrkiye

Screen

Emoticons
(Ekran Emojileri)

Website Design.

Temizlik Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

« Bu bdlum robot ekraninda goésterilecek emoji veya yuz ifadelerini ydnetmek
icin kullanilir.

» Screen emoticons (Ekran Emojileri) secenegi aktif edildiginde robot
ekraninda animasyonlu yuz ifadeleri géruntulenir.

« Kullanilacak emoiji veya yuz ifadesi bu bélumden segilebilir.

X1 = 100%mm 16:27

< Setup Screen emoticons

Screen emoticons O

m Expression management

88 Screen emoticons

m Sound settings

Blue eyes

Do not disturb mode
Q Task report settings

About me

LU | [ ] O L D) (O]
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Keenon Turkiye Temizlik Yonetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Siireci

)

100% mm 16:27

Sound Settings ;

(Ses qu I‘lCII‘I) < Set up Sound settings

* Bu bélim robotun ses ve muzik ayarlarini m Expression management Music

duzenlemek igin kullanilir. L 57 @)
« Music (Mtizik): Robotun galacagi arka plan @ screen emoticons —

muziginin ses seviyesi ayarlanir. | 67 @)
- Voice (Sesli Uyari): Robotun verdigi sesli

bildirimlerin ve yénlendirme seslerinin

seviyesi ayarlanir. Do not disturb mode
« Background Music During Cleaning

(Temizlik Sirasinda Arka Plan Miizigi): Robot B Tesk report settings
temizlik yaparken calacak muzik segilebilir.

« Background Music in Navigation (Hareket ) 2boutme e I O e None
Sirasinda Arka Plan Miizigi): Robot hareket

ederken ¢alacak muzik ayarlanabilir. * < ° o © —

Background music during cleaning None

O I Operasyon Oncesi
perCI Syone * Robotun pil seviyesi kontrol edilmelidir.
- ° « Temizlik yapilacak haritanin dogru secildigi teyit edilmelidir.
Onel‘l |el‘ « Toz haznesi ve filtrelerin uygun durumda oldugu kontrol edilmelidir.
Glvenlik ve Verimlilik
- Temizlik yapilacak alanlarda robotun hareketini engelleyecek buyuk objeler
kaldiriimalhdir.
« Temizlik modu ve emis gucu ortamin kirlilik seviyesine gbére ayarlanmalidir.
« GUn sonunda robot sarj istasyonuna génderilmelidir.
Temizlik Stureci
« Temizlik gérevleri alan buyukligune gére planlanmalidir.
« Filtre, yan firca ve ana firga duzenli olarak kontrol edilmelidir.
« Robotun ¢calisma kayitlari ve hata bildirimleri duzenli olarak incelenmelidir.

SmartPhone.
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HARITALAMA VE
SAHNE OLUSTURMA

Operasyonun Temel Kurulum Sureci

£ KEENON



Keenon Turkiye

Haritalama
Nedir?

Haritalama

Uygulamasi
(Robot Installation
Assistant)

« Haritalama, robotun ¢alisma alanini tanimasini saglar.
* Robot, bulundugu ortamin dijital haritasini olusturur.

« Tum temizleme alanlari bu harita Gzerine tanimlanir.

« Dogru haritalama, temizleme dogrulugunu direkt etkiler.

JHer yeni mekédnda veya diizen degisikliginde haritalama
¢ islemi tekrar yapiimalidir.

Haritalama iglemi, ok isaretiyle gésterilen uygulama UGzerinden
gerceklestirilir.

Bu uygulama ile calisma alani manuel taranir ve dijital harita olusturulur.
Temizlik ve baslangi¢ noktalari harita tzerinde tanimlanir.

Harita kaydedildikten sonra temizlik operasyonu baslatilabilir.

Q, Uygulamalarda ara

Lightning

>

Video

Haritalama App

ul “
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Keenon Tlrkiye

Haritalama

Sureci (Adim
Adim)

Haritalama
Uygulamali
Anlatim

Operasyonun Temel Kurulum Siireci

1- Yeni Harita Olusturma

« Haritalama uygulamasina giris
yapllir.

« +New butonuna basilarak yeni
harita olusturulur.

« Haritaya mekéna uygun bir isim
verilir.

2- Alanin Taranmasi

« Robot manuel stridg modunda tum
alani dolastirilir.

« Calisma sahasi eksiksiz sekilde
taranmalidir.

» Duvar ve sinirlar net bicimde
gezilmelidir.

3- Engel Tanimlama

« Cam, pencere, merdiven ve gegisi
kisitlayan alanlar harita Uzerinde
isaretlenir.

« Engel alanlari ¢gizgi veya sekil
araglari kullanilarak tanimlanir.

* Bu adim navigasyon guvenligi
acisindan kritik 6neme sahiptir.

4- Nokta (Point) Tanimlama
« Sarj istasyonu belirlenir.
» Baslangi¢c noktasi tanimlanir.

5- Partitioning (Béliimleme)
Tanimlama

+ Haritalama tamamlandiktan
sonra sistem alani otomatik olarak
Pélumlere ayirir.

» Gerekli durumlarda kullanici
tarafindan manuel

bélumleme de yapilabilir.

* Robot, belirlenen alanlarda temizlik
rotasini otomatik olarak planlar.

« Zemin tipi analiz edilerek hali gibi
farkl yGzeyler sistem tarafindan
tespit edilir ve temizlik buna gére
optimize edilir.

6- Haritanin Tamamlanmasi

« Complete Mapping secenegine
tiklanarak harita kaydedilir.

+ Haritalama iglemi tamamlanir.

* Robot temizlik operasyonuna hazir
hale gelir.

Haritalama siirecinin adim adim
uygulamali anlatimi i¢in QR kodu
okutarak videoyu izleyebilirsiniz.
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Keenon Tlrkiye

C Serisi — Genel
Degerlendirme

Yasal Uyari

Operasyonel Glglu Yénler

« Otonom haritalama ile verimli temizlik planlamasi
* Farkli temizlik modlari ile esnek kullanim

« Genis alanlarda surekli ve sistemli temizlik

« Programlanabilir gérev ve zamanlama destegi

Dogru Kullanim igin

« Haritalama iglemi dogru ve eksiksiz yapiimalidir.

« Temizlik modu ve emis gucu.ortam kosullarina gére
ayarlanmalidir.

« Fir¢a, filtre ve toz haznesi duzenli olarak kontrol edilmelidir.
« GUnlUk pil ve sistem kontrolU yapilmasi-énerilir.

Bu dokiman yalnizca egitim amaciyla hazirlanmistir.
Izinsiz kopyalanmasi, cogaltilmasi veya tgUncu kigilerle
paylasilmasi yasaktir.

Tum igerik haklari Keenon Turkiye'ye aittir.
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