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Keenon Turkiye Teslimat Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Siireci

e o ° « Otel ve konaklama alanlari i¢gin tasarlanmis kat servis
W Serisi Nedir ? robotudur,

« Oda teslimat operasyonlarini otonom olarak gergeklestirir.
« Asansér entegrasyonu sayesinde katlar arasi hareket edebilir.
« Varig noktasinda musteriyi telefon ile bilgilendirebilir.

Uriin Ailesi
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Keenon Turkiye Teslimat Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Siireci

De“very Robot « W3 kat servis operasyonlari bu uygulama tzerinden yoénetilir.

« Oda numarasi segilerek teslimat baslatilir.

« TUmM servis, teslimat ve ayar islemleri bu uygulama Uzerinden
Uygulamasi varss o

gerceklestirilir.
« Kullanici dostu arayuzu sayesinde hizl ve pratik kullanim saglar.
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Keenon Turkiye

Teslimat Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

Teslimat (Delivery)

Ana Ekrani

» Sol bolumde robotun

tagima kapaklari yer alir.

« Hangi kapaga servis
yerlestirildiyse o bélme
aktif segilir.

< Delivery

Close the door and set off

« Sag tarafta oda numaralari listelenir.

« Aktif kapak secildikten sonra ilgili oda
numarasina dokunularak eglestirme yapillir.
Ornegin:

Kapak 1 segilir. Room19’a basilir

Kapak 1, RoomI19°’a atanir.

Y X

Room20

« TUm eglestirmeler tamamlandiktan sonra kapaklar kapatilir.
« “Close the door and set off” butonuna basilarak teslimat baslatilir.
* Robot atanmig odalara sirasiyla hareket eder.
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Keenon Turkiye Teslimat Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Siireci

E§|ik Etme (Escort)
Ana Ekrani

“Enter the destination” alanina ozel
bir hedef manuel olarak girilebilir.
Bu alan zorunludur (required).

- Sag tarafta eslik
edilecek oda veya
hedef noktalar listelenir.
- ligili oda segilir
(6rnegin Room?20).

« Hedef secilmeden
islem baslatilamaz.

Escort starts

 Hedef secildikten sonra
« “Escort starts” butonuna basilarak gérev baslatilir.
« Robot secilen noktaya kadar misafire eslik eder.

W Serisi Teslimat Robotu Kullanma Klavuzu



Keenon Tlrkiye

Teslimat Sureci

Teslimat Yonetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Siireci

1- Odalar segilir ve ilgili kapaklarla eslestirme yapllir.

2- Tum eglestirmeler tamamlandiktan sonra basglatma
butonuna basilir.

3- Robot ilk hedef odaya dogru hareket eder. Gerekli
durumlarda asansér entegrasyonu ile kat degisimi yapar.
4- Misafir kapiya ¢ikar, ardnu teslim alir ve ekranda ¢ikan
onay butonuna basarak teslimati tamamlar.

5- Robot siradaki hedefe geger. Tum teslimatlar
tamamlandiginda gérev noktasina geri déner.

R E]

Teslimat Sureci — Video Anlatim
QR kodu okutarak izleyebilirsiniz.
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Keenon Turkiye Teslimat Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Siireci

C ommon Compartment Selection (Bélme Sec¢imi)

« Robotun kapak/bslme tipi burada belirlenir.

Fu nctions (Genel - Ust kisimda aktif béimeler (1-2-3) gérantulenir.

« Model tipine gére bélme konfigurasyonu secilir.

Fon ksiyo n |q r) Task Management (Gérev Yénetimi)

«“Return to Service Station” (Servis Noktasina Dén) butonu ile robot manuel
olarak baslangi¢ noktasina gdénderilebilir.
« Aktif gbrev iptal edilmeden geri gagirma islemi buradan yapilir.

Settings

Compartment selection

Basic Settings

Service Settings

Sound Compartment selection T-Type Tri-Compartment

Adjustment

Network Task Management
Configuration
. Return to Service Station
Charging
Management
Password

Notification bell
settings

Change password

O
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Keenon Turkiye

Basic Settin
(Temel Ayarla

?)s

Teslimat Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

Language (Dil)

« Uygulama arayuz dili buradan segilir.
Return Point (Déntis Noktasr)

« Teslimat tamamlandiktan sonra
robotun dénecegi nokta burada
belirlenir.

« Ornekte dénug noktasi: Charging Pile
(sarj lstasyonus) olarak ayarlanmustir.

Hide Destination (Hedefi Gizle)
« Aktif edildiginde hedef oda bilgisi
ekranda gizlenir.

» Ozellikle misafir gizliligi igin kullanilabilir.

Voice Broadcast Frequency (Sesli
Anons Sikligi)

 Robotun hedefe ulastiginda veya
gérev sirasinda yaptigi sesli anons

Settings

Common

Language
Functions

Return Point

Service Settings Hide Destination

Sound
Adjustment Voice broadcast frequency
Network
Configuration Destination Input Method
Charging
Management

Notification bell
settings

Q < @)

tekrar sayisi buradan belirlenir.

Destination Input Method (Hedef Girig
Yéntemi)

« Oda veya hedef segiminin nasil
yapilacagini belirler.

«“Tap to Input” segcenegi ile dokunarak
hedef girilir.

Unexpected Door Opening Detection
(Beklenmeyen Kapak Acilima
Algilama)

« Gorev sirasinda kapak beklenmedik
sekilde acilirsa robot durur.

« Ekranda uyari gésterir ve ilgili birime
bildirim yapar.

« GUvenlik agisindan agik tutulmasi
onerilir.

English
Charging Pile
[

1time

Tap to Input

Unexpected Door Opening Detection

If itis turned on, the robot will stand still, display the problem on the screen, and notify the front desk of the situation
when detecting an unexpected opening of the compartment door during a task.

O )]
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Keenon Turkiye

Service Settings
(servis Ayarlar)

Teslimat Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

Delivery (Teslimat)

« Robot secilen odaya Urunu teslim eder.
 Hedef noktaya ulastiginda telefon aramasi,
sesli anons veya belirlenen yéntemle bildirim
yapar.

« Oda servis operasyonlari bu mod Uzerinden
gerceklestirilir.

Dispatch (Yénlendirme)

« Robot belirlenen hedefe tek gérevlik
goénderilir.

+ Gorev tamamlandiktan sonra otomatik
olarak geri dénmez.

« Genellikle 6zel yénlendirme senaryolarinda
kullanilir.

Settings

Common
Functions

Delivery

Greeting (Karsilama)

« Robot, yakinindan gegen kisileri algilar.

« Tanimlanan kargilama sesini oynatir.

« Lobi veya giris alanlarinda kullanilir.
Escort (Eslik Etme)

« Robot misafire secilen hedefe kadar eslik
eder.

+ Goérev tamamlandiginda otomatik olarak
baslangi¢ noktasina déner.

« Tagima iglemi igermez.

Cruise (Devriye)

« Robot belirlenen alan iginde dolagsma goérevi
yapar.

» Tanimli rotada hareket eder.

« Tanitim veya yénlendirme amaciyla
kullanilabilir.

>

The robot will deliver the goods to the designated destination, and notify the receiver via phone call, voice, or other specified

) ) methods.
Basic Settings

Dispatch

Assign the robot to the designated destination for the subsequent task. The robot will not automatically return.

Sound
Adjustment Escort

Network The robot will escort the guest to the destination and return automatically after completing the task.

Configuration

Charging Greeting

Management

The robot will detect people passing by and plays the greeting voice.

Notification bell
settings

Cruise
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Keenon Turkiye

Sound

Adjustment
(ses Ayarlari)

Teslimat Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

Background Music (Arka Plan Muizigi)

* Robot gérev sirasinda arka plan muzigi ¢galabilir.

- Sagdaki anahtar ile aktif/pasif yapilr.

Default Volume (Varsayilan Ses Seviyesi)

« Robotun genel ses seviyesi buradan ayarlanir.

Nighttime Volume (Gece Ses Seviyesi)

« Belirli saat arahginda daha dusuk sesle ¢aligmasini saglar.
« Otel ortamlarinda 6zellikle gece saatlerinde kullantlir.

Settings

Common

Functions Background Music

sl Default Volume

Service Settings Volume o~

Nighttime Volume

Network Start Time
Configuration

Charging End Time
Management

Notification bell Volume "

settings
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Keenon Turkiye

Charging

Management
(Sarj Yonetimi)

Teslimat Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

Remaining Battery Time (Kalan Pil Siiresi)

« Robotun mevcut pil ytzdesini ve tahmini galigsma suresini gosterir.
Charge Now (Simdi Sarj Et)

* Robotu otomatik olarak sarj istasyonuna géndermek igin kullanilr.

! Onemli Not:

Otomatik olarak sarja génderirken ayarlardan bu kisma girerek “Charge
Now” tusuna basildiginda robot otomatik olarak sarj istasyonuna gider.
Ya da “Try pushing the robot to the charging pile” yazisina tiklayarak elle
iterek sarj noktasina géturebilirsiniz.

Auto-charging (Otomatik Sarj)

« Aktif edildiginde robot belirli kosullarda kendi kendine sarja gider.

- Ozellikle yogun operasyonlarda énerilir.

Auto-Charge Battery Level (Otomatik Sarj Yizdesi)

« Robotun hangi pil seviyesinde otomatik olarak sarja dénecegini belirler.
-Ornegin %15 ayarlandiginda pil %15’e dustugunde robot gorevi
tamamlayip sarja gider.

Settings

Common
Functions

Remaining Battery Time
Basic Settings

16h0m

Service Settings

Charge now
Sound

Adjustment

Network
Configuration Auto-charging

When this is enabled, the robot will go to charge automatically under certain conditions.

Auto-Charge Battery Level

Notification bell
settings

The robot will go to charge automatically at this battery level.

< d @) O
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Keenon Turkiye

Charging

Management
(sarj Yénetimi)

Teslimat Yénetimi ve Cihaz Kullaniminin Temel Sureci

Working Time (Calisma Saatleri)

Bu bélum robotun aktif caligma saatlerini belirler.

Start Time (Baslangi¢ Saati)

Robotun aktif gérev moduna gectigi saat.

End Time (Bitis Saati)

Robotun gérev modundan ¢iktigi saat.

Daily (Gunliik Tekrar)

Belirlenen saat arahginin her gan uygulanmasini saglar.

Sistem Davranisi

« Calisma saatleri igerisinde robot varsayilan olarak gérev noktasinda
hazir bekler.

« Calisma saatleri diginda robot otomatik olarak sarj istasyonuna gider.
Bu ayar 6zellikle otel operasyonunda ¢ok énemlidir gunku:

-Robot gece boyunca koridorda beklemez

-Calisma saati diginda otomatik sarja gecger

-Sabah mesai basladiginda hazir durumda olur

Settings 29

When this is enabled, the robot will go to charge automatically under certain conditions.
Common

Functions
Auto-Charge Battery Level

Basic Settings
The robot will go to charge automatically at this battery level.

Service Settings ~ Working Time

Sound Start Time
Adjustment

Network End Time
Configuration

DETY

+
Noliﬁcat\an bell
setiings During the working hours, the robot is on standby by default at the return point. Outside the working hours, the robot will
automatically go to the charging pile to charge.

0 d @] O )}
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Keenon Tlrkiye

HARITALAMA VE
SAHNE OLUSTURMA

Operasyonun Temel Kurulum Sdreci

W Serisi Teslimat Robotu Kullanma Klavuzu



Keenon Turkiye

Haritalama
Nedir?

Haritalama

Uygulamasi
(Robot Installation
Assistant)

Operasyonun Temel Kurulum Sureci

« Haritalama, robotun ¢aligsma alanini tanimasini saglar.
 Robot, bulundugu ortamin dijital haritasini olusturur.

« TUm temizleme alanlari bu harita Gzerine tanimlanir.

« Dogru haritalama, temizleme dogrulugunu direkt etkiler.

!Her yeni mekénda veya dizen degigikliginde
haritalama islemi tekrar yapiimalidir.

« Haritalama islemi, robot Uzerindeki ok isaretiyle gdsterilen uygulama
Uzerinden gergeklestirilir.

« Bu uygulama ile calisma alani manuel taranir ve dijital harita olusturulur.
« Servis ve baslangi¢ noktalari ve odalar harita Uzerinde tanimlanir.

« Harita kaydedildikten sonra teslimat operasyonu baslatilabilir.

[~ ¥ 0624
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Keenon Turkiye

Haritalama Sureci
(Adim Adim)

Haritalama

Uygulamali Anlatim

1- Yeni Harita Olusturma

* Haritalama uygulamasina giris
yapllir.

« +New butonuna basilarak yeni
harita

olusturulur.

« Haritaya mekdana uygun bir isim
verilir.

2- Alanin Taranmasi

« Robot manuel strisg modunda tum
alani

dolastirilir.

« Calisma sahasi eksiksiz sekilde
taranmalidir.

« Duvar ve sinirlar net bicimde
gezilmelidir.

3- Engel Tanimlama

« Cam, pencere, merdiven ve gegisi
kisitlayan alanlar harita Gzerinde
isaretlenir.

« Engel alanlari gizgi veya sekil

araglari kullanilarak tanimlanir.
« Bu adim navigasyon guvenligi
agisindan kritik éneme sahiptir.

4- Nokta (Point) Tanimlama

« Sarj istasyonu belirlenir.

- Mutfak / baglangic noktasi
tanimlianir.

« Odalar ve servis noktalari eklenir.

5- Haritanin Tamamlanmasi

« Complete Mapping secenegine
tiklanarak

harita kaydedilir.

* Haritalama iglemi tamamlanir.

* Robot teslimat operasyonuna hazir
hale gelir.

Haritalama siirecinin adim adim
uygulamali anlatimi i¢in QR kodu
okutarak videoyu izleyebilirsiniz.
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Keenon Turkiye

W Serisi — Genel
Degerlendirme

Yasal Uyari

Operasyonun Temel Kurulum Sureci

Operasyonel Glgli Yénler

- Katlar arasi servis yapabilme (asansér entegrasyonu)
« GUvenli kapakh teslimat sistemi

« Oda bazl teslimat ve telefon bildirim sistemi

« Otel operasyonuna uygun otonom gérev yénetimi

Dogru Kullanim igin

* Haritalama ve kat tanimlamalari dogru yapiimalidir.

« Oda numaralari ve teslimat noktalari dogru eslestirilmelidir.
« GUNIUk pil durumu ve sistem kontrolleri yapilmasi énerilir..

Bu dokUman yalnizca egitim amaciyla hazirlanmistir.
izinsiz kopyalanmasi, codaltiimasi veya tguncu
kigilerle paylasilmasi yasaktir.

® TUum icerik haklari Keenon Turkiye'ye aittir.
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